STEINBOCK

TECHNISCHE DATEN

Elektro-Gabelstapler
PE 20/25/30

» Alle Funktionen Mikroprozessor impulsgesteuert

» Leistungsstark wie ein
verbrennungsmotorischer Stapler
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Hubgeristausfihrungen Tragfahigkeit :gﬂ
Modell Tragféhigkeit bei 500 mm Hub Neigung Bauhdhen Freihub ' T .IH '
Schwerpunktabstand vorwarts | rickwarts|  ein- aus- t et
SOLID luftbereift gefahren | gefahren _.If L e
bereift mm mm mm mm | f -
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PE 20 | TR
PE 20/300 2000 2000 3000 6° 8° 2035 3550 150 ’
PE 20/350* 2000 2000 3500 6° 8° 2285 4050 150 R 1]
PE 20/400 2000 2000 4000 6° 8° 2535 4550 150 f |
PE 20/450** 2000 1950 4500 6° 6° 2835 5050 150 lIlllll' | _,l'lr el
PE 20/500 1900 1700 5000 6° 6° 3085 5550 150 . 4 e
PE 20/300 Z 2000 2000 3000 6° 8° 1990 3550 1440 _,lllr JHT
PE 20/350 Z 2000 2000 3500 6° 8° 2240 4050 1690 K
PE 20/400 Z 2000 2000 4000 6° 8° 2490 4550 1940 _I.I" _
PE 20/405 D 2000 2000 4050 6° 6° 1890 4600 1340 -
PE 20/435 D 2000 1900 4350 6° 6° 1990 4900 1440 l'HI ..l'f L3
PE 20/450 D 1950 1850 4500 6° 6° 2040 | 5050 | 1490 L7 T -
PE 20/500 D 1850 1600 5000 6° 6° 2240 5550 1690 i sl
PE 20/550 D** 1650 1400 5500 6° 5° 2390 6050 1840 V ‘,l’f
PE 25 ! o ! Rl
PE 25/350* 2500 2500 3500 6° 8° 2450 4135 150 P \ | S
PE 25/400 2500 2500 4000 6° 8° 2750 4685 150 !
PE 25/450** 2500 2300 4500 6° 6° 3000 5185 150 L t =00
PE 25/500 2350 2100 5000 6° 6° 3250 5685 150 "/'r .
PE 25/277 7 2500 2500 2770 6° 8° 2040 3425 1385 .J"f . 1=
PE 25/350 Z 2500 2500 3500 6° 8° 2415 4175 1760 1T
PE 25/400 Z 2500 2500 4000 6° 8° 2715 4675 2060
PE 25/400 D 2500 2500 4000 6° 6° 1940 4670 1270 - 1708
PE 25/435 D 2500 2400 4350 6° 6° 2040 5020 1370 .
PE 25/450 D 2450 2200 4500 6° 6° 2115 5170 1445 e
PE 25/500 D 2350 1900 5000 6° 6° 2265 5670 1595 i
PE 25/550 D** 2100 1700 5500 6° 5° 2465 6170 1795
PE 30 .
PE 30/350* 3000 - 3500 6° 8° 2450 4180 150 nn T alin n ain
PE 30/400 3000 - 4000 6° 8° 2750 4685 150
PE 30/450** 3000 - 4500 6° 6° 3000 5185 150
PE 30/500 2800 - 5000 6° 6° 3250 5685 150
PE 30/277 2 3000 - 2770 6° 8° 2040 3430 1380
PE 30/350 Z 3000 - 3500 6° 8° 2415 4180 1755
PE 30/400 Z 3000 - 4000 6° 8° 2715 4680 2050
PE 30/400 D 3000 - 4000 6° 6° 1940 4670 1270
PE 30/435 D 3000 - 4350 6° 6° 2040 5020 1370
PE 30/450 D 2900 - 4500 6° 6° 2115 5170 1445
PE 30/500 D 2700 - 5000 6° 6° 2265 5670 1595
PE 30/550 D** 2400 - 5500 6° 5° 2465 6170 1795
* Standard ** b, + 46 mm ab h, angegeben und groRer h}ttrﬁ&ooMIWWf\Nmfo rkl |ftpdfm a n U a I S . CO m/
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Technische Daten nach VDI 2198

1.1 | Hersteller (Kurzbezeichnung) STEINBOCK BOSS STEINBOCK BOSS STEINBOCK BOSS  [1.1
1.2 | Typzeichen des Herstellers PE 20 PE 25 PE 30 1.2
= [1.3 [ Antrieb Elektro, Netzelektro Elektro Elektro Elektro 1.3
£ |14 | Bedienung Stand, Sitz Sitz Sitz Sitz 1.4
g’ 1.5 | Tragfahigkeit/Last oW 2,0 2,5 30 15
fi’ 1.6 | Lastschwerpunkt ¢ (mm) 500 500 500 1.6
1.8 | Lastabstand X (mm) 435Y 4400 4479 1.8
1.9 | Radstand y (mm) 1385 1529 1673 19
2.1 | Eigengewicht (einschl. Batterie 6.5) kg 3800 4350 4750 2.1
£ |22 | Achslast mit Last vorn/hinten kg 5200/600 6200/650 7050/700 22
‘g) 2.3 | Achslast ohne Last vorn/hinten kg 1850/1950 2150/2200 2350/2400 2.3
3
3.1 | Bereifung Vollgummi, SE (= solid), Luft V/SE/L V/SE/L V/SE/L 3.1
% |32 | ReifengriRe, vorn 23x9-10 23x9-10 23 x10-12 3.2
; 3.3 | ReifengréRe, hinten 18 x 7-8 18 x 7-8 18 x 7-8 3.3
£
g;; 3.5 | Réder, Anzahl vorn/hinten (x = angetrieben) 2x/2 2x/2 2x/2 35
&£ (3.6 | Spurweite, vorne by (mm) 955 955 970 3.6
3.7 | Spurweite, hinten by, (mm) 816 920 920 3.7
4.1 | Neigung Hubgeriist/Gabeltrager, vor/zurtick Grad 6°/8° 6°/8° 6°/8° 4.1
4.2 | Hohe HubgerUst eingefahren hy (mm) 2285 2450 2450 4.2
4.3 | Freihub h, (mm) 150 150 150 43
4.4 | Hub h; (mm) 3500 3500 3500 44
4.5 | Hohe Hubgerist ausgefahren hy (mm) 4050 4135 4180 45
4.7 | Hohe tber Schutzdach (Kabine) g (mm) 2155 2155 2155 47
4.8 | Sitzhthe/Standhthe h; (mm) 1055 1055 1055 48
f
ag’v 4.12 | Kupplungshohe hyo (Mm) 525 525 525 412
ﬁ 4.19 | Gesamtlange l; (mm) 3103Y 32529 3403Y 4.19
£ [4.20 | Lange einschl. Gabelriicken I, (mm) 2103Y 2252V 2403Y 4.20
§ 4.21 | Gesamtbreite b, (mm) 1160 1160 1210 421
S |4.22 | GabelzinkenmaRe s/el (mm) 40 x 80 x 1000 40 x 100 x 1000 45 x 100 x 1000 422
© 1423 Gabeltréger DIN 15173, Klasse/Form A, B ISO 2A ISO 2A ISO 3A 4.23
4.24 | Gabeltragerbreite bs (mm) 1120 1120 1120 4.24
4.31 | Bodenfreiheit mit Last unter Hubgerust m, (mm) 130 130 130 431
4.32 | Bodenfreiheit Mitte Radstand m, (mm) 120 120 120 4.32
4.33 | Arbeitsgangbreite bei Palette 2000 x 1200 quer (ls X by,)As? (Mm) 35207 3640Y 3810Y 433
4.34 | Arbeitsgangbreite bei Palette 800 x 1200 langs (by, X I) Ai?(mm) 3720V 3840Y 4010Y 434
4.35 | Wenderadius . (mm) 1880" 2000 2165Y 4.35
4.36 | Kleinster Drehpunktabstand by; (mm) 640 720 750 4.36
5.1 | Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last km/h 14/17 14/16 14/16 51
5.2 | Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,44/0,62 0,46/0,6 0,44/0,6 5.2
- 5.3 | Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last m/s 0,45/0,51 0,48/0,5 0,46/0,5 53
[
é 5.5 [ Zugkraft mit/ohne Last S2 60 min. N 2700/3000 2700/3000 2700/3000 5.5
5 |5.6 | max. Zugkraft mit/ohne Last S2 5 min. N 12000/11800 11800/11600 11600/11400 5.6
'g 5.7 | Steigfahigkeit mit/ohne Last S2 30 min. % 5/9 4/7 3/8 5.7
5.8 | max. Steigfahigkeit mit/ohne Last S2 5 min. % 20/31 17127 14/25 5.8
5.9 | Beschleunigungszeit mit/ohne Last 10 m S 4,2/3,8 4,3/3,9 4,4/3,8 5.9
5.10 | Betriebshremse hydr. hydr. hydr. 5.10
6.1 | Fahrmotor, Leistung S2 60 min. kw 11,5 11,5 11,5 6.1
_ |6.2 | Hubmotor, Leistung bei S3 15% kw 14,5 21 21 6.2
2 (6.3 | Batterie nach DIN 43531/35/36 A, B, C, nein 43536 A 43536 A 43536 A 6.3
E 6.4 | Batteriespannung, Nennkapazitét Ks V/Ah 80/450 80/480 80/600 6.4
6.5 | Batteriegewicht kg 1238 1558 1863 6.5
6.6 | Energieverbrauch nach VDI-Zyklus kWh/h 6,2 6,8 7,3 6.6
8.1 | Art der Fahrsteuerung Impuls/stufenlos Impuls/stufenlos Impuls/stufenlos 8.1
&g) 8.2 | Arbeitsdruck fiir Anbaugerate bar 200 175 200 8.2
}Z 8.3 | Glmenge fiir Anbaugeréte I/min 30 30 30 8.3
& |8.4 | Schallpegel, Fahrerohr dB (A) 8.4
8.5 | Anhangekupplung, Art/Typ DIN 15170 15170 15170 8.5
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Bei D-Hubgertisten PE 20 + 11 mm / PE 25/30 + 25 mm
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Das Hubgerist:
Ausgelegt flr beste Sicht und héch-
ste Steifigkeit. Schréaggestellte, voll
abschmierbare Rollen garantieren
optimale Krafteinleitung und gering-
ste Reibungswiderstande. Das spezi-
elle Steinbock Boss-Senkbremsventil
sorgt fir ein feinfhliges Absenken
mit Last und ein noch schnelleres
Absenken ohne Last.

Lenkung:

Lenkséule einstellbar fur den Fahrer,
Lenken fingerleicht durch hydr. Lenk-
hilfe. Leichte Bedienung durch
kleines Lenkrad, die pendelnd aufge-
héngte Lenkachse mit einem doppelt
wirkenden Gleichlaufzylinder sorgt
fur stdndigen Bodenkontakt auch bei
unebenem Gelande.

Fahrerplatz:

Ergonomisch glinstige Fahrerplatz-
gestaltung ist selbstverstandlich.
Automobilkonforme Pedale, digitaler
Betriebsstundenzéhler sowie der
digitale Batterie-Ladezustands-
anzeiger gehoren zur Standard-
ausristung, ebenfalls eine automati-
sche Hubabschaltung bei entladener
Batterie. Die Ladestation muf3 dann
angefahren werden.

Elektrische Anlage/Elektronik:
Sicher im Gegengewicht die Mikro-
prozessor Impulssteuerung fir
Fahren/Heben/Neigen/Lenken. Durch
die Einstellbarkeit vieler Parameter

Antrieb und Bremse:
Ein leistungsstarker Frontantrieb
wirkt zugleich als Bremse (durch
Generator-Effekt). Zusatzlich sind
alle Fahrfunktionen einstellbar —
individuell fir jeden Einsatzfall. Fir
die Gefahrenbremsung vorgesehen:
die auf die Antriebsrader wirkende
Trommelbremse. Die Kraftliber-
tragung auf die Antriebsrader erfolgt
durch ein schragverzahntes Stirnrad-
getriebe und ein mechanisches
Differential.

STEINBOCK BOSS GmbH
Fordertechnik

Postfach 1365

D-85362 Moosburg

Telefon (087 61) 80-0
Telefax (08761) 80-475

Bereifung:

Standard Solidbereifung fir beste
Standsicherheit gepaart mit
optimalen Dampfungseigenschaften,
fur komfortable Fahreigenschaften.

[ |}
Steinbock Boss Flurférderzeuge m
entsprechen den européischen @E@

Sicherheitsanforderungen.

ist eine Anpassung an die aller-
meisten Einsatzfélle méglich, zusétz-
lich verfligt die Steuerung Uber eine
Fehleranzeige und -speicherung, die
dem Servicetechniker schnell
Aufschlu3 iber den Zustand des
Fahrzeugs gibt.

Zertifiziert nach 1ISO 9001.
Zertifikat-Nr. 12 100 3025.

Handleradresse:

STEINBOCK BOSS
behalt sich im Inter-
esse der Weiterent-
wicklung und Verbes-
serung das Recht vor,
technische Anderun-
gen an den in diesem
Typenblatt beschrie-
benen Produkten vor-
zunehmen.

WIr anpacken, Machen wir gut.

Papier hergestellt aus chlorfrei gebleichtem Zellstoff

237.20 PE-T9 MK V C-1 (01.99)



